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Zastosowanie metod uczenia maszynowego do adaptacyjnego sterowania aktuatorami w aktywnej kontroli
9 | przeptywu

Application of machine learning methods to adaptive actuator control in active flow control

10f

uczenia ze wzmocnieniem, aerodynamika kontrola reinforcement learning, aerodynamic flow control,
przeptywu, actuator actuators

Tematyka badawcza dotyczy wykorzystania uczenia maszynowego do adaptacyjnego sterowania aktuatorami
11 | aktywnej kontroli przeptywu pracujacych w czasie rzeczywistym. Celem badan jest opracowanie inteligentnego
systemu sterowania, ktéry na podstawie biezgcych danych o przeptywie aerodynamicznym, bedzie dynamicznie
dostosowywat parametry pracy akutatora aktywnej kontroli przeptywu w celu optymalizacji kontroli warstwy
przysciennej, redukcji oporu aerodynamicznego lub przeciwdziatania separacji przeptywu. Podejécie to zaktada
integracje modeli uczenia maszynowego z fizykg przeptywdw i elektrodynamikg, co umozliwia efektywna




adaptacje aktuatora do zmiennych warunkdéw pracy bez koniecznosci stosowania recznie stosowanych
regulatorow.

This research topic concerns the use of machine learning for adaptive control of real-time active flow control
actuators. The goal is to develop an intelligent control system that, based on current aerodynamic flow data,
dynamically adjusts the operating parameters of the active flow control actuator to optimize boundary layer
control, reduce aerodynamic drag, or prevent flow separation. Thi$ approach involves integrating machine
learning models with flow physics and electrodynamics, enabling effective actuator adaptation to changing
operating conditions without the need for manual controls
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